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1. WSTEP
1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWIORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbidrkg elementdéw drég w ramach wy-
konania ,Remontu drogi powiatowej nr 2419P Luséwko — Sady na odcinku Luséwko - Lusowo”.

1.2, Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych (STWIORB) stosowana jest jako doku-
ment przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot rozbidrkowych zwigzanych z
przetozeniem nawierzchni zjazddw i progu zwalniajgcego i obejmuija :

- rozebranie nawierzchni z kostki betonowej i ptyt betonowych,

- oczyszczenie materiatdow przeznaczonych do ponownego wbudowania,

- ciecie krawedzi nawierzchni bitumicznej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STWiIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbidrkg elementéw drég moze by¢ wykorzystany sprzet podany poni-
zej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera Kontraktu:

- ‘tadowarki,

- samochody ciezarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementdw drog (nawierzchnie z kostek i ptyt betonowych) obejmuijg ich rozbiorke,
przygotowanie i ponowne wbudowanie (przetozenie) z dostosowaniem do nowej niwelety nawierzchni
remontowanej drogi zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWIORB lub wskazanych przez Inspektora
nadzoru.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w STWIORB lub
przez Inzyniera kontraktu.

Wszystkie elementy do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen.

Elementy i materiaty, niemozliwe do powtdrnego wykorzystania stajg sie wtasnoscig Wykonawcy i powin-
ny by¢ usuniete z terenu budowy.

Za bezpieczenstwo ruchu na odcinku wykonywanych robdt nalezy oznakowac zgodnie z ,Instrukcjg ozna-
kowania robdt prowadzonych w pasie drogowym” stanowigcg Zatgcznik nr 1 do zarzadzenia Ministra
Transportu i Gospodarki Morskiej nr 184 z dnia 6.06.1990 r.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni, powinno
spetnia¢ odpowiednie wymagania okre$lone w STWIORB D-04.01.01 ,Koryto z profilowaniem i zageszcza-
niem podtoza”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorkg elementow drdg jest:
- dla nawierzchni zjazdéw i progu - m? (metr kwadratowy),
dla ciecia krawedzi nawierzchni bitumicznej — mb (metr biezacy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.
W kosztach zatadunku i wywiezienia materiatow z rozbiorki nalezy uwzglednic¢ optaty za ich sktadowanie

Cena wykonania robét obejmuje:

a) dla rozbidrki nawierzchni zjazddw i progu zwalniajgcego:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,

- rozbiorka nawierzchni,

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na
poboczu,

- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

- ciecie krawedzi nawierzchni bitumicznej,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.
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