SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.10.10.01

WIATY PRZYSTANKOWE
[AUTOBUSOWE]



1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznegjveymagania dotycgre wykonania
I odbioru ustawienia wiat autobusowych w zwku z realizagy zadania ,Poprawa
bezpieczéstwa ruchu drogowego w pasie drogi powiatowej nr BBP (ul. Jeziorna) w
rejonie przystankdéw autobusowych przy ul. Sarniej wm. Szczytniki, gmina Kornik”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycgrowadzenia rob6t zwzanych
z ustawieniem wiat autobusowych i obejmuj

— monta (ustawienie) wiat przystankowych o konstrukcjieteej (z demontau)
— ustawienie - montakoszy namieci.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okrélenia podane w niniejszej STa Zgodne z obowrujagcymi odpowiednimi
normami i ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne"

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami lzyniera. Ogolne wymagania dotycze robot
podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. Materialy
Materiatami stosowanymi do wykonania rob6t wedtagad niniejszej STas

2.1. Wiata autobusowa — przystankowa

Kompletna wiata autobusowa — przystankowa, z upizgg demontau.

2.2. Kosz ngmieci
Kosz nasmieci, rodzaj zatwierdzony przez zaaee drogi.
2.3. Beton klasy C15/20 [B20].

Beton klasy C15/20 [B20] na ewentualne fundameudtwiaty - wymagania jak w PN-EN
206:2014-04 [PN-88/B-06250].

3. Sprzet

3.1.Zuraw na podwoziu samochodowym - zatadunek, rozieklimonta segmentéw wiat.
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4. Transport

4.1. Elementy wiat.

Elementy wiat mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Natg je utazy¢
rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zghieczy¥ przed maliwoscia
przesuwania gii uszkodzenia podczas transportu. Transport wertlgré producenta wiat.

4.2. Beton.

Beton transportowany eldzie specjalnymi samochodami do przeemia mieszanki
betonowe,.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robét

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST D-M.0000 "Wymagania ogolne".
5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1. Zakup i transport materiatdw na miejsce vadwahia

Wiaty naley wykona na podstawie Dokumentacji Projektowej opracowapejez
Wykonawe; robot (ewentualnie wg Projektu opracowanego pPrefektanta drogi).
Warunki zakupu i transportu elementow wiat opisangunktach 2 i 4 niniejszej ST.

5.2.2. Wyznaczenie miejsc moatawiat

Wyznaczenie lokalizacji wiat dla passow naley wykona& na podstawie Dokumentacji
Projektowej. Lokalizagj wiat naley uzgodné z Zarzdcy drogi, Administragg samorzdowg
oraz operatorem linii autobusowych.

5.2.3. Monta wiat

Powyzsze prace naky wykon& zgodnie z instrukgj(zaleceniami) producenta wiat.

Wiaty naley ustawt przy przystankach autobusowych. Mocowanie wiatpdaltaza
I spos6b montawykona zgodnie z DokumentagcProjektove.

Montaz wiat wykon& w taki sposéb, aby nie powodoévanadmiernych utrudnie
w ruchu.

5.2.4. Monta koszy namieci

Powyzsze prace naky wykon& zgodnie z instrukgj(zaleceniami) producenta koszy.

Zaleca s} zastosowanie koszy mocowanych do konstrukcji wiaposéb monta
wykona zgodnie z DokumentagcProjektov.

Montaz koszy nasmieci wykon& w taki sposob, aby nie powodoévanadmiernych
utrudnier w ruchu.

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w ST D-M.00.00.00.
6.1. Kontroli podlega zgodié lokalizacji wiat z DokumentagjProjektova.
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6.2. Kontroli podlega zgodké zmontowania wiat z Dokumentadprojektovs i Instrukcjami
Producenta.

6.3. Dopuszczalne odchytki wymiarowe naleprzyjmow& na podstawie Dokumentaciji
warsztatowe).

7. Obmiar robot

Jednostlk obmiaru jest 1 sztuka ustawione] wiaty oraz 1 lsextustawionego kosza na
smieci zgodnie z DokumentagciProjektows i pomiarem w terenie.
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00@0OWymagania ogolne"

8. Odbidr robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00@0'W/ymagania ogolne™
9. Podstawa ptatndéci

Ogo6lne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania
0golne”

Cena wykonania rob6t 1 sztuki wiaty obejmuje:

— transport na miejsce wbudowania,

— wytyczenie miejsc ustawienia wiat,

— oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,
— sprawdzenie kompletdoi wiat i ewentualny montaprobny
- ustawienie wiat w terenie,

— przeprowadzenie niegtinych bada i pomiarow,

Cena wykonania robot 1 sztuki koszasnaeci obejmuije:

— zakup koszy n&mieci oraz transport na miejsce wbudowania,
— wytyczenie miejsc ustawienia koszy,

— oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

— ustawienie koszy w terenie,

— przeprowadzenie nieztnych bada i pomiarow.

10. Przepisy zwazane
Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigraa 2 marca 1999 r. w sprawie

warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiaddrogi publiczne i ich usytuowanie
(Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430).
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