SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH



1. Wstep

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSffwymagania dotycce wykonania
i odbioru robo6t zwgzanych z:

— odtworzeniem punktow osnowy geodezyjnej

— odtworzeniem trasy drogowej

- wyznaczeniem punktéw wysokgowych

- wykonaniem geodezyjnej dokumentacji powykonawczej

w zwigzku z inwestyg: Poprawa bezpieczastwa ruchu drogowego w pasie drogi
powiatowej nr 2489P (ul. Jeziorna) w rejonie przysinkow autobusowych przy ul.
Sarniej w m. Szczytniki, gmina Kornik.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktirperetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych
z wszystkimi czynngéciami umaliwiajagcymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowe.

Zakres robot w terenie obejmuije:

- wytyczenie lub odtworzenie trasy drogowej,

— wyznaczenie sytuacyjne i wysakaowe punktéw gtdwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych (reperow roboczych),

— wyznaczenie parametréow tuku,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymytyezeniem
dodatkowych przekrojow,

- wyznaczenie osi gtdwnych obiektowzymierskich,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrool przed zniszczeniem
i oznakowanie w sposéb utatwiay odszukanie oraz odtworzenie punktow
zlikwidowanych

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokg&ciowych

W zakres robot pomiarowych, zyganych =z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych wchodaz:

a) pomiar wysokeéciowy w osi i innych charakterystycznych miejscacsy,

b) wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych (reperéw roboczych),

C) wyznaczenie parametrow tukéw pionowych i poziomych,

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych w miejscachakttarystycznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochroda przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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1.3.2. Wznowienie punktéw granicznych pasa drogoweg trwata stabilizacja.

W ramach wznowienia, nalg

a) odszuké w terenie punkty istniegce lub odtworzy punkty zlikwidowane,

b) wyznaczy nowe punkty — w przypadku zmiany granic pasa cneagm,

c) wykona wznowienie punktow granicznych pasa drogowego,

d) trwale zastabilizowapunkty graniczne pasa,

e) okaz& granie wiascicielom nieruchomsxi przylegagcych do pasa drogowego,
f)  wykona operat techniczny.

1.3.3. Szkic przebiegu granic

Wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego inwemgay powykonawczej
wykonanych robdét.

Warunki wykonania inwentaryzaciji:

1. Szkic naley sporadzi¢ w skali 1:1000 w formacie A-3
2. Szkic powinien zawieta

a. nazwe wojewodztwa, gminy, olbu

b. w tytule napis:,Poprawa bezpieczéstwa ruchu drogowego w pasie drogi

powiatowej nr 2489P (ul. Jeziorna) w rejonie przysinkow autobusowych przy

ul. Sarniej w m. Szczytniki, gmina Kornik”

kilometraz pocztkowy i koncowy opracowywanego odcinka

. szkic lokalizacji

. punkty graniczne wraz z numeracja i rodzajem Sizji

miary od krawdzi jezdni do punktu granicznego

. linie graniczne z miarami czotowymi

. szczegobly sytuacyjne stgce do identyfikacji potgenia punktow granicznych
w terenie w zaggu po 10 m od granic pasa drogowego

oTQ D Qo0

- krawdzie jezdni

— os drogi w przypadku niesymetrycznego przebiegwédai jezdni

— przepusty

— pocatek i koniec obiektu iynierskiego np. mostu, wiaduktu (punkty skrajne)

— ogrodzenia trwate i chodniki

- $wiadki punktow referencyjnych

- pojedyncze drzewa

- kontury l&ne

— stupy energetyczne lub telefoniczne z kierunkammii liznajdupce s¢ w
odlegtaci do 10 m od granicy pasa

— numery dziatek w pasie drogowym i przylegtych okarunki ich granic

3. Do szkicu naley dolgczyc:

- wykaz wspotrezdnych punktow granicznych (plik w formacie txt),

— szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formadi,

- ma ewidencyjna,

— wypisy z rejestrow gruntéw dla wszystkich dziatelpasie drogowym,
— odbitke istniegcej mapy zasadniczej lub syt — wys. w skali szkicu.
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Ponadto jako za€znik do pomiaru powykonawczego natesporzdzic:

- wykaz zmian gruntowych (w opracowaniu zmienizytek tak, aby caty pas
drogowy w liniach rozgraniczggych — granic prawnych byt dreg- ,dr”,

- dla dzialek, ktére na daie pomiaru powykonawczego hieg smasndacia
Administratora drogi, a stanogvipas drogowy, wykorta ,wypis i wyrys”
z wytkiem ,dr” celem uregulowania wtasé@ z art.73 przez Zagelcg Drogi

1.4.Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkoweazor
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Swiadek punktu granicznego— stupek z betonu B 25 zbrojonego 4tami @ 10 mm,
pomalowany nazotto z wytloczonym napisem PAS DROGOWY. Stupek o
wymiarach: przekréj poprzeczny 12x12 cm, digd00 cm (w tym 50 cm wkopany
w grunt).

1.4.3. Geodezyjne stupki graniczne(betonowe z betonu B 25) stabilizowane w punktach
granicznych pasa drogowego.

1.4.4. Pozostate oki&tenia podstawowe gs zgodne z obowkujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami iz definiciami podanymi w ST D-06.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.4.

1.5.0gd6lne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne
pkt 1.5.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotycxce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdow, ich pozyskiwania i skladowania padanST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtébwnych trasy najestosowad, dla punktéw utrwalanych
w istniegcej nawierzchni bolce stalovgeednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

Pale drewniane umieszczone poza gramcbét ziemnych, w gsiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny néiérednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugéod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05
do 0,08 m i diuggci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w ispgiej nawierzchni
bolce stalowarednicy 5 mm i dtuggci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugaié¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatqy.

Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji powirtn¢ zaakceptowane przez
Inzyniera
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3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckmwvych naley stosowa
nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki,
— samochdd dostawczy.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkiaw wysokdgciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materialty do odtworzenia trasy tma przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny b&ywykonane zgodnie z oboydujacymi Ustawami
i Rozporadzeniami (od 1 do 7) przez osoby posiadaj odpowiednie kwalifikacje
I uprawnienia.

Dane dotyczce osnowy geodezyjnej poziomej i wysékiowe] oraz punktow
granicznych naley pobr& ze skladnicy odpowiedniegos@dka Dokumentacji Geodezyjnej
i Kartograficznej (zgodnie z obowgdujgcymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne

| Kartograficzne - tylko jednostka wykonawstwa gepginego mee zgtasz& roboty i
pobierg materiaty z ODGIK).

Prace pomiarowe powinny b6ywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzi czy rzdne terenu ok&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize

STD.01.01.01
-41-



rzeczywiste rzdne terenu istotnie #fig sic od rzdnych okrélonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadokio tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim
rejonie nie powinno byzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdbwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzbyc
zaopatrzone w oznaczenia oltegace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
i potozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznatzmwinny by zaakceptowane przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wyni@g z ranic rzednych terenu podanych
w dokumentacji projektowej i ezinych rzeczywistych, akceptowane przezyiera, zostam
wykonane na koszt Zamawdapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznacza,e roboty
dodatkowe w takim przypadku oby Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia oitegace w sposoOb wyray i jednoznaczny charakterystyk
i potozenie tych punktow. Forma i wzoér tych oznatzmwinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. Wszystkie pozostate prpoeniarowe konieczne dla
prawidtowe] realizacji robot natg do obowizkéw Wykonawcy.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca zobamany jest do odszukania i widocznego
oznakowania wszystkich punktow fsawowej osnowy geodezyjnej zlokalizowanej
w granicach projektowanych robaot.

Punkty osnowy geodezyjnej wskazane w DokumentagpjeRtowe] przewidziane do
likwidacji, w zwiazku z projektowanymi robotami budowlanymi, naleodtworzy przez
odpowiedni, uprawnion jednostk wykonawstwa geodezyjnego, jako punkty geodezygne t
samej klasy.

5.3. Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punkiw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pany by w sposéb trwaly, a tak
dowigzane do punktow pomocniczych, pamych poza granicrobot.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdtu
osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie igynierskim.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robot zedanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygeych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state
na stabilnych, istniggych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw,
repery robocze natg zalary¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztahiww
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji
po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stagujpiwelacg podwdjrs w nawbzaniu do
reperow pastwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane
I jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne).

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamaygego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckomej w dokumentacji projektowe;.
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Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdescz nie rzadziej mico
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej a8yt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 can dl
pozostatych drog. Rene niwelety punktow osi trasy nalewyznaczy z dokladnécia do
1 cm w stosunku do ¢dnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovgczaly Wykonawca robot zapi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umizemgch poza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow
i wykopow na powierzchni terenu (oklenie granicy robot), zgodnie z dokumengacj
projektowg oraz w miejscach wymaggajych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
roboét i w miejscach zaakceptowanych przezivera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopéw nahy stosowd dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej
1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegte¢ migdzy palikami lub wiechami natg
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owag. Odlegtdéc ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow
0 ksztalcie zgodnym z dokumentaprojektows.

5.6. Wykonanie geodezyjnej dokumentacji powykonaweg

Po wykonaniu robo6t zwrkanych z robotami budowlanymi naje wykona pomiary
powykonawcze.
W ramach zamoéwienia nalgwykona:

a) geodezyjg inwentaryzacgj powykonawcg wykonanych rob6t budowlanych,
b) operat techniczny zawieggy:

» wykaz wspotrzdnych punktow granicznych pasa drogowego,
* szkice wyniesienia z wymiarowaniem,
*  map; wsktgowa z oznaczeniem rodzaju stabilizowanego punktu.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w obowazujacych
Ustawach i Rozpogdzeniach (1+7) zgodnie z wymaganiami podanymi w5p#t
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7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@\Mdymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest:

— km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie,
— ryczal - wykonanie geodezyjnej dokumentacji powykaczej robot.

8. Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-000@QWymagania ogoélne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robot

Odbior robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicow
i dziennikdbw pomiaréw geodezyjnych Iub protokétu kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada ignierowi.

Odbioér inwentaryzacji wykonanych robét odbywa sia podstawie przeditonego
operatu, przez :

— pomiar kontrolny na wybranych punktach,
- skonfrontowanie danych zawartych w operacie z taren
— sprawdzenie kompletdoi operatu.

9. Podstawa ptatndéci

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:

— wyznaczenie osi trasy i punktéw wysagkmwych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych,

— wyznaczenie parametrow tukdéw poziomych i pionowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymytyezeniem
dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrool przed zniszczeniem
i oznakowanie  ulatwigce  odszukanie oraz  odtworzenie  punktow
zlikwidowanych
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Cena opracowania szkicu przebiegu granic prawnyclchz stabilizacja w terenie

obejmuije:

- wykonanie mapy powykonawczej na mapie zasadniczegaczenie jej do
zasobow geodezyjnych

- wykaz wspotrezdnych punktow granicznych (plik w formacie txt),

- map; ewidencyjna,

— odbitke istniegcej mapy zasadniczej lub syt. — wys. w skali szkicu

— wypis z rejestru gruntow dla wszystkich dziatek asig drogowym,

— szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formaoixf (lub innym
zaakceptowanym przez Zamavg@ggo),

- wykaz zmian gruntowych,

10. Przepisy zwazane

10.

1.

7.

10.

8.

10.

11.

1. Przepisy i normy

Ustawa z dn. 17.05.1989 r. - Prawo geodezyjnetogeaficzne (Dz.U. Nr 0 z 06.10.2016
r., poz. 1287: Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzmxspyolitej Polskiej z dnia
12 wrzénia 2016 r. w sprawie ogtoszenia jednolitego teksitawy - z péniejszymi
Zmianami).

Ustawa z dnia 4 marca 2010 r. o infrastrukturzermicji przestrzennej (Dz.U. 2010
nr 76 poz. 489)

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 20 pdziernika
2010 r. w sprawie ewidencji zbiorow i ustug danyghnzestrzennych obiych
infrastruktug informacji przestrzennej (Dz.U. Nr 201 z 29.10.201 poz. 1333):

Rozporadzenie Ministra Cyfryzacji z dnia 12 kwietnia 2017 zmieniajce
rozporzdzenie w sprawie ewidencji zbioréw i ustug danyalzegtrzennych objych
infrastruktug informacji przestrzennej (Dz.U. Nr 0 z 26.04.201 poz. 835):

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011 r.
w sprawie standardéw technicznych wykonywania gegidgch pomiaréw sytuacyjnych

i wysokasciowych oraz opracowywania i przekazywania wyniktygh pomiarow do
panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznegaUDRIr 236 z 07.12.2011 r.,
poz. 1572)

Rozporadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dniadllutego 2012 r. w sprawie
osnow geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetychnigz.U. Nr O z 30.03.2012 r.,
poz. 352):

Norma BN-67/6744-09

2. Instrukcje geodezyjne — wycofane lub nieaktliae

Instrukcja techniczna O-1. Ogllne zasady wykonyagmiac geodezyjnych, GUGIK
Wydanie czwarte 1998

Instrukcja techniczna 0O-1/0-2. Ogélne zasady wykeamnja prac geodezyjnych
i kartograficznych, GUGIK Wydanie gie 2001.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK Wydanietei
zmienione 2001

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGUGIK Wydanie pate 1988
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12.
13.

14.
15.
16.
17.

Instrukcja techniczna G-3.1. Pomiary i opracowaaaizacyjne, GUGIK Wydanie 2007

Instrukcja techniczna G-4.1 Pomiary sytuacyjne i sekgiciowe metodami
bezpdrednimi, GUGIK Wydanie 2007

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodaz@GiK Wydanie czwarte 1986
Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjngGXK Wydanie drugie 1987
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyf@&GiK Wydanie drugie 1987

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekggciowe, GUGIK Wydanie trzecie
1988
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