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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoinej specyfikacji technicznej (OST) sq wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru robot prowadzonych przy $cinaniu, utwardzeniu poboczy drog powiatowych
administrowanych przez Zarzad Drég Powiatowych w Poznaniu oraz oczyszczaniu nawierzchni drogi
pieszo-rowerowej s ciggu DP nr 2461P w m. Bordwiec

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi podstawe Szczegotowej Specyfikacji Technicznej
stosowane;j jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w
pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujgq wymagania ogdline, wspoine dla robét objetych
Szczegotowa Specyfikacjg Techniczng.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢
techniczno-uzytkowa (droga) albo jego cze$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2.  Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do

ruchu pieszych.

1.4.3.  Dlugos¢ mostu - odlegtos¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostow tukowych z nadsypka - odlegto$¢ w Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi
jezdni drogowe;j.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana
do usuniecia po jego zakofczeniu.

1.4.6.  Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okoliczno$ci
zachodzacych w toku wykonywania rob6t, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot,
przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/
Kierownikiem projektu, Wykonawcg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowg dla zapewnienia komunikacji

drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8.  Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca),
odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.9.  Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.410. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.412. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.



1.4.13.

1.4.14.

Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - cze$¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub
pieszych.

Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i

skarpami rowdw.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji

nawierzchni.

1.4.16. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikdw. Wpisy w
ksigzce obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.417. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z
oceng jako$ci materiatow oraz robét.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika
projektu.

1.419. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i

ruchu pieszego.
1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania

1.4.21.

1.4.22.

1.4.23.

1.4.24,

1.4.25.

obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.
Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezpo$rednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.

Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwg Scieralng a podbudowa,
zapewniajgca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.

Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze sktada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomochiczej.

Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukgji
nawierzchni. Moze ona sktadac sie z jednej lub dwéch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna czes$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek
podioza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajgcg, lub odcinajaca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gldwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do
nawierzchni.

Niweleta - wysokoSciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu

mostowego.

Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodno$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi i zwigzanych z nig, urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze
réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.



1.4.26.

1.4.27.

Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw,
umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,
stuzaca jednoczes$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do

gtebokosci przemarzania.

1.4.28. Podtoze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Zamawiajacego - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajacego, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacii

projektowe;j.

1.4.31. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i
przekroju podiuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.32. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen
technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element Srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich
zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentaciji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem rob6t.

1.4.36. Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktada¢ sie z petnej Sciany,
stupdw lub innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komoér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkgji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpietos¢ teoretyczna - odleglos¢ miedzy punktami podparcia (tozyskami), przesta

mostowego.

1.4.39. Szerokos$¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegto$¢ miedzy zewnetrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podtuznej, obejmuje
catkowitg szeroko$¢ konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.4.40. Szerokos$¢ uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajéw ruchu oraz szerokos¢ chodnikdéw mierzona w $wietle poreczy
mostowych z wytaczeniem konstrukgji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od
ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci

technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robét
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagtebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i

ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inng drogg dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng catosé

konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa,
modernizacja/ przebudowg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. OgéIne wymagania dotyczace robét



Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie prowadzonych robét, metody uzyte przy realizacji zadan oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg SST i poleceniami Zamawiajacego.

1.5.1. Przekazanie terenu

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren wykonania
ustugi.

1.5.2. Zgodnos¢ robot z SST

SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Zamawiajacego stanowig
cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,,0gdlnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomic Inzyniera, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z SST.

W przypadku , gdy materiaty lub roboty nie bedg zgodne z SST i wptynie to na niezadowalajacy,
jako$¢ ustugi, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a miejsca remontu rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy
Roboty ,,pod ruchem”

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych
obiektow (jezdnie, Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia
odwodnienia itp.) na terenie prowadzenia robot, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki
widoczno$ci w dzierh i w nocy tych zapor i znakdw, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgleddéw
bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace musza by¢ zaakceptowane przez
Zamawiajacego.

Koszt zabezpieczenia miejsca remontu nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuije sie, ze jest
wiaczony w cene kontraktowa,

1.5.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania robét Wykonawca bedzie podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na
celu stosowanie sie do przepisow i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu
wykonywanych robét oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwo$ci dla osob lub débr publicznych i
innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan Wykonawca bedzie miat szczeg6iny wzglad na $rodki ostroznosci i
zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza gazami,

c) mozliwoscig powstania pozaru.



1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca begdzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty , ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia .

Nie dopuszcza sig uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym
od dopuszczonego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Materiaty, ktdre sg szkodliwe dla otoczenia tylko w trakcie rob6t a po ich zakoriczeniu szkodliwo$¢
zanika mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.

1.5.7. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Jezeli miejsce robdt przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac
roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkaricéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie robét, spowodowane jego
dziatalno$cia.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjaine oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia rob6t przez Zamawiajacego.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby miejsce wykonywania prac byto w zadowalajacym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajacego
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie p6zniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.10. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z
wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie znakdw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w
sposob ciggty bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i



inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub
zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow .
Wykonawca przedstawi Inzynierowi szczegdtowe informacje dotyczace zrédta pozyskania materiatéw
jak réwniez odpowiednie aprobaty techniczne zastosowanych zgodnie z SST materiatow.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom .
Kazdy rodzaj robdt, w ktdrym znajdujg sie nie zaakceptowane materiaty , Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem .

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien byé
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw wskazanych w SST .
Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST i wskazaniach Zamawiajacego.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony Srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca begdzie konserwowaé sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.
Jezeli dokumentacja SST przewiduje mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Zamawiajacego, nie moze by¢
pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do wykonania ustug.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wiadciwosci przewozonych materiatow .

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okre$lonymi w
SST i wskazaniach Zamawiajacego oraz w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskdw na o$ i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do miejsca robét .

5. WYKONANIE ROBOT

Znajdujace sie w wykazie miejsca nalezy w catosci oczysci¢ bez wzgledu na ilos¢
zalegajacych zanieczyszczen.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
wykonywanych rob6t, za ich zgodno$¢ z wymaganiami SST oraz poleceniami Zamawiajacego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Polecenia Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okre$lonym przez
Zamawiajacego, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢
zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt . Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiagczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do badan robét.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary robét z czestotliwo$ciag zapewniajacg stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedq przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Zamawiajacego.

Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania.

6.3. Badania prowadzone przez Zamawiajacego
Zamawiajacy jest uprawniony do dokonywania kontroli a Wykonawca powinien udzieli¢ mu
niezbednej pomocy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z SST, w jednostkach
ustalonych w formularzu ofertowym.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca na biezaco w trakcie realizacji zamdwienia.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoriczenia wszystkich robot. Btedne dane
zostang poprawione wg instrukcji Zamawiajacego na pismie. Obmiar gotowych robot bedzie
przeprowadzony z czesto$cig wymagang do rozliczenia etapu zamdwienia lub w innym czasie
okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Zamawiajgcego.

7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow
Wi/w zasady okreslono w SST.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane na biezaco w trakcie prowadzenia robot .

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone w
formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiardw, ktérego wzdr zostanie uzgodniony z
Zamawiajacym.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
Roboty podlegaja odbiorowi cze$ciowemu i koicowemu.

8.2. Odbior robot

8.2.1. Zasady odbioru robét



Odbior polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowo$¢ do odbioru bedzie zgtoszona przez Wykonawce
Zamawiajgcemu.

Odbior robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Zamawiajacego zakoriczenia rob6t i przyjecia dokumentdw, o ktorych mowa w punkcie 8.2.2.
Odbioru robét dokona Zamawiajacy w obecnosci Wykonawcy. Podczas odbioru robét dokona sie
oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci
wykonania rob6t z dokumentacjg SST.

W przypadku ustalenia konieczno$ci wykonania rob6t poprawkowych w toku ponownego odbioru
robot Zamawiajacy w obecnosci Wykonawcy zapozna si¢ z realizacjg ustalen w zakresie wykonania
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych Zamawiajacy przerwie czynno$ci
odbiorowe i ustali nowy termin odbioru.

8.2.2. Dokumenty do odbioru

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru robét jest protokdt odbioru robot sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé obmiar powykonawczy, dokumentacje
dodatkowg, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy oraz inne okre$lone przez
Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy).

W przypadku, gdy wg Zamawiajacego, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru, Zamawiajacy w porozumieniu z \Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru robot.

Wszystkie zarzgdzone roboty poprawkowe beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych wyznaczy Zamawiajacy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg,
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na
jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST.

Ceny jednostkowe robot bedg obejmowacé:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 ze zmianami).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzes$nia 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem ( Dz.
U. Nr 177 poz. 1729).
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z sprzataniem z zanieczyszczen drogi pieszo- rowerowe; .
Czyszczenie polega na usunigciu zanieczyszczen w postaci kurzu, piasku, btota, pytu, lisci, Smieci
(tj. odpadkéw pozostawionych przez uzytkownikéw drogi oraz naniesionych przez kota pojazdéw i
wiatr) wraz z utylizacjg odpadéw.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy
zZlecaniu i realizacji robét na drogach, ulicach i placach.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem robét oczyszczenia $ciezki pieszo -rowerowej w ciggu DP nr 2461P odcinek
w m. Boréwiec od ronda do S-11

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Oczyszczenie nawierzchni i Sciekéw - usuniecie, przy uzyciu odpowiednich narzedzi,
zanieczyszczen poza powierzchnie oczyszczana,.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

1.5. OgéIne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

2.2. Materialy stosowane przy oczyszczeniu nawierzchni

2.2.1. Woda

Przy oczyszczeniu nawierzchni mozna stosowac kazda czystq wode z rzek, jezior, stawdw i innych
zbiornikéw otwartych oraz wode studzienng i wodociggowa. Nie nalezy stosowa¢ wody z widocznymi
zanieczyszczeniami, np. $mieciami, roélinno$cia wodng, odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi

itp.

2.2.2. Inne materialy
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” .

3.2. Sprzet do oczyszczenia nawierzchni
Wykonawca przystepujacy do oczyszczenia, w zaleznosci od zakresu robdt, powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu.:



- zmywarko-zamiatarka lub zamiatarka o DMC do 2,5t do oczyszczania chodnikéw i drég
rowerowych — 1szt.
Przy stosowaniu szczotek mechanicznych pozadane sg urzadzenia dwu szczotkowe. Pierwsza ze
szczotek powinna by¢ wykonana z twardych elementdw czyszczacych i stuzy¢ do zdrapywania oraz
usuwania zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna
posiada¢ migkkie elementy czyszczace i stuzy¢ do zamiatania. Zaleca sie uzywanie szczotek
wyposazonych w urzadzenia odpylajace.
Preferuje sie uzycie sprzetu nie sprzyjajacego powstawaniu kurzu, jak zmywarko-zamiatarek oraz
szczotek wyposazonych w pochtaniacze pytow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

4.2. Transport materiatow
Do wywiezienia zebranych zanieczyszczen mozna uzy¢ dowolnego $rodka transportowego,
ewentualnie z przykrywang skrzynig (w przypadku zanieczyszczen o nieprzyjemnym zapachu).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

5.2. Zasady oczyszczenia nawierzchni

Sposdb oczyszczenia nawierzchni i Sciekdw przy krawedzi jezdni powinien by¢ zgodny z SST.
Podstawowe czynnosci przy oczyszczeniu obejmuja;

1. roboty przygotowawcze, obejmujace okreslenie lokalizacji i ustalenie rodzaju sprzetu,

2. wykonanie oczyszczenia nawierzchni Sciezki rowerowej

3. roboty koncowe - porzadkujace teren rob6t z wywiezieniem i utylizacjq zebranych zanieczyszczen.

5.3. Wykonanie robdt czyszczenia nawierzchni

5.3.1. Dobér sprzetu do czyszczenia

Dobér sprzetu powinien byé dostosowany do warunkéw rob6t. Przy jego doborze mozna braé pod

uwage, ze:

- szczotki stalowe, z piasawy lub wiosia, widkien syntetycznych i miotly stuzg przede wszystkim
do recznego czyszczenia
mniejszych powierzchni i czyszczenia Sciekow przy krawedzi jezdni,

- szczotki mechaniczne (oczyszczarki) mozna stosowaé do oczyszczania wigkszych powierzchni,
zwlaszcza nawierzchni o duzej spoistosci,

- sprzet drobny, np. grace stalowe i oskardy stuzg do odspajania suchego, zbitego btota, a fopaty
do usuwania zanieczyszczen ze $ciekow itp.,

- do oczyszczania drog pieszo-rowerowych nalezy wykorzystac¢ pojazdy o DMC do 2,5t w celu
unikniecia zniszczen nawierzchni.

5.3.2. Czyszczenie nawierzchni i elementow $cieku.

Znajdujace sie w wykazie miejsca nalezy w catosci oczysci¢ bez wzgledu na ilos¢
zalegajacych zanieczyszczen.

Czyszczenie dotyczy usunigcia biota i kurzu pochodzacych m.in. ze startych materiatéw
nawierzchniowych oraz piasku posypywanego w czasie gotoledzi. Jezdnie trzeba tym doktadnie;
oczyszczaé im nawierzchnia jest bardziej wrazliwa na $liskos¢ pobtotna, jak np. nawierzchnie
asfaltowe.



Czyszczenie nawierzchni dokonuje sie recznie lub sprzetem dobranym do warunkéw robot, wedtug
pkt. 5.3.1.

Oczyszczenie Sciekdw przy krawedzi jezdni mozna wykonaé:

a) recznie, przy uzyciu drobnego sprzetu, jak: grace stalowe, topaty, szczotki, miotty lub urzagdzenia
do odspojenia stwardniatych zanieczyszczen,

b) mechanicznie, za pomocg szczotek rotacyjnych, zmywarko-zamiatarek itp. z recznym odspojeniem
stwardniatych zanieczyszczen i polewaniem wodg przy stosowaniu szczotek pracujacych ,na sucho”.
Ze Sciekow i drég pieszo-rowerowych, oprocz zanieczyszczen luznych, Wykonawca powinien usung¢
wszelkie inne zanieczyszczenia, jak np. wyrastajacg trawe, chwasty, pyt itp.

W przypadku duzej warstwy zanieczyszczen, w celu uniknigcia powstawania kurzu, nalezy w
pierwszej kolejnosci dokona¢ recznego usuniecia zanieczyszczen, za pomocg np. topat, a
nastepnie wykona¢ wtasciwe czyszczenie za pomocg sprzetu mechanicznego.

Usuniete zanieczyszczenia nalezy zatadowac na dowolne $rodki transportowe i wywiez¢ na
sktadowisko odpadow.

Czyszczenie studzienek $ciekowych nie wchodzi w zakres robét zwigzanych z czyszczeniem
nawierzchni.

5.3.3. Czyszczenie nawierzchni a otaczajace Srodowisko.

Przy czyszczeniu nawierzehni zaleca sig uwzglednia¢ wptyw robét na aspekty Srodowiskowe, przy
czym:

- nie pozadane jest stosowanie szczotek bez pochtaniaczy pytu oraz bez natrysku wodnego (np.
szczotek mechanicznych starszego typu lub szczotek doczepnych do ciggnikéw rolniczych), ze
wzgledu na powstawanie duzej ilosci kurzu, unoszacego sie w powietrzu,

- oczyszczanie pradem wody mozna stosowac tylko wtedy, gdy zapewniony jest odptyw wody
brudnej do miejsc nie zagrazajacych bezposrednio zanieczyszczeniom wod ptynacych i stojacych,
- powierzchnie czyszczone powinny by¢ zwilzane woda, aby zapobiec tworzeniu sie wielkiej ilosci
pytow i kurzu.

5.3.4. Usuniecie zebranych zanieczyszczen.

Wydobyte zanieczyszczenia nalezy tadowa¢ do:

a) dowolnych $rodkéw transportu, jesli zanieczyszczenia nie wydzielajg nieprzyjemnych zapachdw;
b) pojemnikdw z hermetycznym wiekiem albo do samochodow z przykrywang skrzynia, jesli
nieczystosci po dtugim okresie zalegania sg gnijace lub cuchnace.

Wykonawca prac jest wytworcg zebranych i wytworzonych odpadéw w zwigzku z przedmiotem
zamowienia oraz zgodnie z obowigzujacg Ustawg o odpadach. Obowigzek postepowania z
zagospodarowaniem wytworzonych odpadéw i ich transportem nalezy do wykonawcy robét. Na
zgdanie Zamawiajgacego Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajgcemu dokument lub
dokumenty potwierdzajace zagospodarowanie odpadéw zgodnie z ustawg o Odpadach (tj. Dz.U.
2018 poz. 21 ze zm.).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.
Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét.

W czasie wykonywania rob6t nalezy prowadzi¢ ciagta kontrole poprawnos$ci oczyszczania
nawierzchni, zgodnie z wymaganiami pkt. 5, zwracajac uwage na:

- poprawnos¢ zastosowanego sprzetu czyszczacego,

- sposdb wykonywania robét oczyszczajacych,

- nie zagrazanie otaczajacemu Srodowisku przez roboty oczyszczajace,

- wiasciwy sposob wywozenia zebranych zanieczyszczen.



Codzienne, w trakcie realizacji zgtoszenia, nalezy przekazywa¢ Zamawiajacemu informacji o
wykonanych dnia poprzedniego pracach oraz o planowanym zakresie prac do wykonania dnia
nastepnego, informacja powinna zawiera¢ daty wykonanych i planowanych prac oraz liczbe
porzadkowg wraz z podaniem miejscowosci lub/i odcinka drogi, zgodnie z zakresem zamdwienia.
Informacje nalezy przesyta¢ na adres e-mail wskazany w umowie.

6.3. Kontrola wykonanych robét.

Po zakoniczeniu robét nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

- stan czystoSci jezdni i Scieku zgodnie z wymaganiami pkt. 5,

- czysto$¢ powierzchni potozonych w poblizu miejsca robét, np. poboczy na ktére czasowo sktadano
zanieczyszczenia, rowdw do ktdrych mogly sie dostaC zanieczyszczenia oczyszczone pradem wody
itp.,

- brak pozostatosci zebranych zanieczyszczen, ktdre powinny by¢ catkowicie wywiezione na
sktadowisko odpaddéw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) powierzchni oczyszczenia drogi pieszo-rowerowe;
itp.

8. ODBIOR ROBOT

OgoIne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Zamawiajacego, jesli wszystkie
badania z zachowaniem wymagan pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

Odbior czeSciowy nastapi po pierwszym oczyszczaniu, odbior koicowy po drugim. Kazdorazowo
zgtoszenia zakonczenia prac i gotowosci do odbioru nalezy dokonaé pisemnie. Wymaganym do
zgtoszenia zatacznikiem jest obmiar powykonawczy (sporzadzony wg wzoru ustalonego z
Zamawiajacym). W terminie okreslonym w umowie Zamawiajacy przystapi do prac odbiorowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
[1] pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 oczyszczenia drdg pieszo-rowerowych itp. obejmuje:

- ogledziny typowanych do oczyszczenia miejsc,

- prace pomiarowe ( uwzglednienie grubo$ci zanieczyszczen ) i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow i sprzetu,

- wykonanie oczyszczenia nawierzchni i $ciekdw przy krawedzi jezdni, pozostatych wskazanych
miejsc i powierzchni,

- uporzadkowanie zanieczyszczonego terenu, potozonego w poblizu miejsca robét,

- zagospodarowanie wytworzonych odpaddw i ich wywoz zgodnie z Ustawg o odpadach,

- odwiezienie sprzetu,

- kontrole i pomiary,

- sporzadzenie obmiaru powykonawczego.

10. PRZEPISY ZWAZANE
Ogolne specyfikacje techniczne.
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SCINANIE POBOCZY



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t zgzanych zecinkg poboczy.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) stosowana jest jak&unohent przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.3.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych zescinaniem zawygonych poboczy i uzupetnianiem zaminych poboczy w
ramachprzetargu nascinke poboczy drog powiatowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - e¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymani
sie pojazddéw, umieszczenia ydzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaagiescinania poboczy.

1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne
poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostale okigenia podstawowe as zgodne z obowirzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-03.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogllne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatow stosowanych do uzupetnieniaopop podano w ST D-
05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawichnia gruntowa naturalna”.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogd6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przyspujagcy do wykonania robét okékonych w niniejszej ST
powinien wykaza si¢ w zaleznosci od potrzeb mdiwoscig korzystania z nagpujgcego
sprztu:

- zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych,
- rowniarek z transporterenicinarki poboczy),

- rowniarek do profilowania,

- ‘ladowarek czotowych,



walcow,
ptytowych zagszczarek wibracyjnych,
przewanych zbiornikoéw na wog

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw

Przy wykonywaniu robo6t okénych w niniejszej ST, mima korzysta z
dowolnychsrodkow transportowych przeznaczonych do przewonuatgr

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2.8cinanie poboczy

Scinanie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spratem
mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowadz od krawdzi pobocza do kraydzi
nawierzchni, zgodnie z zatlonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzeoczny
przy zachowaniu minimalnej szerckb okreslonej zaméwieniem.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczeimania poboczy naky wywiez¢ na odkiad.

Grunt pozostaly w poboczu naje spulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm,
doprowadzt do wilgotndgci optymalnej poprzez dodanie wody i z&gj¢.

Wskaznik zagszczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien
wynosié co najmniej 0,98 maksymalnego gzagczenia, wediug normalnej metody
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkdw (wgbien) i zanizenia w poboczach naig
je uzupeint materiatem o wigciwosciach podobnych do materialu, z ktérego zostaty
pobocza wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywane ¢hzie uzupetnienie, natg spulchné na
gtebokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzdo wilgotnaci optymalnej, a nagpnie utayé w nim
warstwe materiatu uzupetniagego w postaci mieszanek optymalnych ékneych w ST
D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Wiga¢ optymalry i maksymali
gestas¢ szkieletu gruntowego mieszanek rglekresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-
04481 [1].

Zagszczenie ulponej warstwy materialu uzupetragpgo nalgy prowadzé od
krawedzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Rodzaj spyzt do zagszczania musi
by¢ zaakceptowany przez dyniera. Zagszczona powierzchnia powinna dydéwna,
posiadé spadek poprzeczny zgodny z zanym w dokumentacji projektowej, oraz nie
posiadé sladow po przejciu walcow lub zagszczarek.

Wskaznik zagszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigynost
co najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1].



6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podano
w tablicy 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréow

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegodlnienie bada Minimalna liczba bada na dzienneg
dziatce roboczej

1 Uziarnienie mieszanki uzupetriagj 2 prébki

Wilgotnas¢ optymalna mieszank

[
uzupetniagcej 2 probki
3 Wilgotnaé¢ optymalna gruntu wécigtym s
poboczu 2 prébki
4 Wskanik zag:szczenia ndcinanych lub

2razy nalkm

uzupetnianych poboczach

6.3. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardéw po zalazeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaré¥einanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. | WyszczegOdlnienie Minimalna eztotliwosé pomiarow
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2 Réwnd¢ podtuzna
co50m
3 Réwnd¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy , z toleraicl%.
6.4.2.R6wna¢ poboczy
Nierownaci podiwne i poprzeczne nalg mierzy¢ tatg 4-metrova wg BN-
68/8931-04 [2]. Maksymalny praeit pod tat nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogblne zasady obmiaru robé6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogéine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostly obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na
poboczach.



8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-000QWymagania ogélne”
pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacfT i wymaganiami
Inspektora nadzoru, geli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6

daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygeze podstawy ptatsgei podano w ST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fimob6t obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robaét,
— $cigcie poboczy i zagszczenie podiea,
— odwiezienie gruntu na odktad,
— dostarczenie materiatu uzupehaizggo,
- roziozenie materiatu,
— zagszczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ogodlne specyfikacje techniczne



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 06.03.01a

POBOCZE UTWARDZONE KRUSZYWEM tAMANYM,



1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef\\ORB) s3 wymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z utwardzeniem pobocza kruszywem tamanym.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
STWIORB jest stosowana jako dokument przetargokgntraktowy przy zlecaniu i
realizacji i robét wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem utwardzonego pobaezaomog kruszywa tamanego
0/31,5mm niezwizanego gruba@i catkowitej 10cm w ramachcinki poboczy.

Utwardzone pobocze me by wykonane na istniggym poboczu gruntowym
(wymagajic wykonania w nim koryta), wzetinie mae by wykonane jednocZeie z
nawierzchm jezdni w czasie budowy nowej drogi (nie wymagdaforyta).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Pobocze — a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojiapdow, umieszczenia wdzen

organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zgha jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.Utwardzone pobocze — g& pobocza drogowego, posiaslega w chgu calego roku nimosé¢ wystarczajca
do przegcia obcizenia statycznego od k6t samochodéw, dopuszczonyehcehu na drodze (zat. 2, rys. 1i 2).

1.4.3.Gruntowe pobocze — ¢& pobocza drogowego, stan@ed obrzee utwardzonego pobocza, przeznaczona
do ustawiania znakéw i wdzer zabezpieczenia ruchu.

1.4.4. Utwardzenie pobocza kruszywem famanym nigzamym — proces technologiczny, polegg na
odpowiednim zagszczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu (proces ten
nazywany byt dawniej stabilizacmechaniczs).

1.4.5. Pozostale okigenia podstawoweagszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymaga ogdélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganggloe” [1] pkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczgce materiatow
Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudey STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robdét
2.2.1. Zgodna¢ materiatdw z dokumentacprojektow,

Materiaty do wykonania robo6t powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub ST.

2.2.2.Materiaty do wykonania utwardzonego pobocza

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu utwardega poboczags piasek,
kruszywo tamane i woda.



2.2.4.Kruszywo

Do utwardzenia pobocza najestosowa kruszywo tamane, o uziarnieniu 0/31,5 mm,
odpowiadagce wymaganiom PN-EN 13242:2004 [4] lub PN-EN 132864 [5].

Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez zanieczyszeézdcych i bez domieszek
gliny. Wymaga sk uzycia kruszywa granitowego o jasnej barwie.

2.2.5.Woda

Nalezy stosowa przy watowaniu nawierzchni kda czyst woce z rzek, jezior,
stawodw i innych zbiornikow otwartych oraz wostudzieng i wodochgows. Nie naley
stosow@ wody z widocznymi zanieczyszczeniami, Smieciami, r@linnosciag wodn,
odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

2.2.6.Sktadowanie kruszyw

Okresowo sktadowane kruszywa powinny zgbezpieczone przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materisk@miennymi.  Podhze w miejscu
skladowania kruszyw powinno byowne, utwardzone i odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykagaie
mozliwoscig korzystania ze spgtu dostosowanego do przigj metody robaot, jak:

— mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki s wyposaone w urzadzenia
dozupce wod (mieszarki powinny zapewhiwytworzenie jednorodnej mieszanki o
wilgotnosci optymalnej, chybaze producent kruszywa zapewnia dosta@dnorodnej
mieszanki 0 wymaganym uziarnieniu i odpowiednidpatnasci),

— rowniarki albo uktadarki do rozktadania mieszankiszywa,

— walce lub ptytowe zaggzczarki wibracyjne,

— przewane zbiorniki na wog do zwikzania mieszanki, wypogane w uradzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

— koparki do wykonania koryta, w przypadku utwardaasiniejcego pobocza gruntowego.

Nalezy korzysta ze sprztu, ktdry powinien by dostosowany swoimi wymiarami do
warunkéw pracy w korycie, przygotowanym doagaia konstrukcji utwardzonego pobocza.
Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej,

ST, instrukcjach producentow lub propozycji Wykorgw powinien by zaakceptowany

przez Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
Materiaty sypkie (kruszywa) nioa przewoz dowolnymisrodkami transportu, w
warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniemyarinn
materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWB@RM-00.00.00 ,Wymagania

0golne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania robot powinnydygodne z dokumentacprojektowg i ST. W
przypadku braku wystarczgych danych mina korzysté z ustalé podanych w niniejszej
specyfikacji oraz z informacji podanych w gz#nikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. wykonanie koryta i jego zagzczenie,
3. zakup, przywoOz kruszywa tamanego orazzatie nawierzchni utwardzonego pobocza

(wytworzenie, wbudowanie mieszanki, zagczenie),

4. roboty wykaczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST
lub wskaza Inspektora nadzoru:
— ustalt lokalizacg terenu robot,
— przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczegdtowego wytyczenia

roboét oraz ustalenia danych wyseégmwych,

— usuny¢ przeszkody, np. elementy drog, ew. stupki, zateave itd.,
— ew. splantowapobocze istniege,
— zgromadzt wszystkie materiaty potrzebne do rozpgma budowy.

Zaleca st korzystanie z ustaleSTWIORB D-01.00.00 [2] w zakresie niedmym do
wykonania roboét przygotowawczych oraz z ust&d@ WiORB D-02.00.00 [3] przy
wystepowaniu robot ziemnych.

5.4. Wykonanie koryta i przygotowanie podtoza

Koryto wykonuje si w przypadku utwardzania pobocza istjpoejgo gruntowego.

Koryto powinno by wykonane bezpmednio przed rozpoeziem rob6t zwjzanych z
wykonaniem nawierzchni utwardzonego pobocza. \dfiegsze wykonanie koryta jest
mozliwe wytacznie za zgoglInspektora nadzoru, w korzystnych warunkach atergsznych.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie
posiadanych maszyn. Rodzaj sjitz a w szczegdlrdgi jego moc naley dostosowéa do
rodzaju gruntu, w ktorym prowadzongreboty i do trudnéci jego odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poefnby wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i ST, tj. womchny w nasyp lub odwieziony na
odktad w miejsce wskazane lub zaaprobowane przgekiora nadzoru.

Przed przyspieniem do profilowania dna koryta, pogéopowinno by oczyszczone z
wszelkich zanieczyszcaePo oczyszczeniu powierzchni poghonaley sprawdzt, czy
istniejgce rzdne terenu umdiwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych
podtaza.

Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmnienbwyzsze nk
projektowane rzdne podtaa. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija
zanizenia poziomu w poda przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchné podtaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Inspektora nadzoru, dowde
dodatkowy grunt, spetniggy wymagania obowkrujace dla gornej strefy korpusu, w §lo
koniecznej do uzyskania wymaganychdzych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do
uzyskania wskanika zagszczenia 1,00.



Profilowanie mana wykona recznie lub sprgtem dostosowanym do szerdko
koryta. Sciety grunt powinien b wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spos6b
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przysgpi¢ do jego zagszczania, ktore
nalezy kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00.

Wilgotnas¢ gruntu poditaéa podczas zagzczania powinna kdyrowna wilgotngci
optymalnej, z tolerangjod -20% do +10%.

Koryto po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno iyutrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robo6t zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podia
nasgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystatychmiast do uktadania
nawierzchni, to powinien on zabezpieépodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przespiktora nadzoru.

Jezeli podiaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadaamierzchni mena
przysapic¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.5. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa dscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarz& w mieszarkach stacjonarnych gwaramtych otrzymanie jednorodnej mieszanki.
Ze wzgkdu na konieczni zapewnienia jednorodsa, tylko w wyjatkowych przypadkach
Inspektor nadzoru me dopyci¢ do wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszdaggo
frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu povai by od razu transportowana na
miejsce wbudowania w sposéb przeciwdzigdgjrozsegregowaniu i wysychaniu.

5.6. Wbudowanie i zageszczenie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinnad®yozktadana w warstwie o jednakowe] gréid;.
10cm, przy pomocy uktadarki lub rowniarki, z zactamwem wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. W miejscach, gdzie widoczna jest sggcg kruszywa, naty
przed zagszczeniem wymiedikruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.

Zaggszczanie naley rozpoca¢ od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi,
czesciowo naktadajcymi sk, w kierunku gornej kraedzi. Nieréwndci i zagkbienia
powstajice w czasie zagzczania powinny dywyrownywane biggco przez spulchnienie
warstwy kruszywa i dodaniegtdz usunécie materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni.
Zageszczenie naley kontynuowa do osjgniccia wskanika zagszczenia nie mniejszegazni
1,0 wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadgmeeliug PN-B-04481:1988 [6]. Do
zag:szczenia zalecagsstosowanie maszyn (np. walcéw, gsarzarek ptytowych) o
szerokdci nie wickszej n szeroke¢ utwardzonego pobocza.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zapczania powinna odpowiada
wilgotnosci optymalnej z tolerangjx 2%. Materiat nadmiernie nawilgocony, powinierstzd
osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. W pidipagdy wilgotnéé mieszanki
kruszywa jest risza od optymalnej, mieszanka powinna bwilzona okrélong iloscig wody
i rbwnomiernie wymieszana.

Przy wbudowywaniu i zagzczaniu mieszanki kruszywa na utwardzonym poboczu
nalezy zwrocic szczegdélp uwag na wigciwe jego wykonanie przy kramzi jezdni. Styk
jezdni i utwardzonego pobocza powiniert lbgwny i szczelny.

5.7. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny byzgodne z dokumentacprojektows i ST. Do
robot wykaczeniowych nale prace zwjzane z dostosowaniem wykonanych robét do
istniejgcych warunkow terenowych, takie jak:

— wyréwnanie poziomu utwardzonego pobocza i gruntaw@gbocza z ewentualnym
splantowaniem istniggego gruntowego pobocza,
— odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth,



niezkezdne uzupetnienia zniszczonej w czasie robélimoosci, np. zatrawienia,
roboty poradkujace otoczenie terenu robaot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdét

Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w STWIORB D-M-00.00.00

~Wymagania ogolne” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien:
uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (aprobaty techniczne, fikatty zgodndci, deklaracje
zgodndci, ew. badania materialdbw wykonane przez dostawidyy
ew. wykon& wilasne badania wdaiwosci materiatdbw przeznaczonych do wykonania
robot, okrélone przez Inspektora nadzoru,
sprawdz¢ cechy zewetrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykoweh.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad®/ykonawca przedstawia Inspektorowi

nadzoru do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktore naley wykona w czasie robot

podaje tablica 1.
Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot
Lp. Wyszczeg6lnienie robét C;?sgogzlv Wartcici
05¢ ba dopuszczalne
Lokalizacja i zgodn& granic Wg pktu 51
1 |terenu robdt z dokumentacj lraz dokumentacji
projektowg projektowej
2 | Roboty przygotowawcze lraz W(g pktu 5.3
3 Wyko'nanle koryta i przygotowan|e Biezaco Wg pktu 5.4
poditaza
4 | Wytwarzanie mieszanki kruszywga Jw. W(g pktu 5.5
5 W.budowa}nle | zaggzczanie Iw. Wg pktu 5.6
mieszanki kruszywa
6 Wyko’nanle_ robot O_cena Wg pktu 5.7
wykonczeniowych ciggta

6.4. Badania po zakoriczeniu robot\

Wykonane utwardzone pobocze powinno spétnestpujace wymagania:
szerok@¢ utwardzonego pobocza sk rozni¢ od szerokéci projektowanej nie wecej
niz+10 cmi-5cm,
nierownaci pobocza mierzone 4-metrguata nie mog przekracza 10 mm,
spadki poprzeczne powinny dyzgodne z dokumentacjprojektows z toleranci
+ 0,5%,
roznice wysokd@ciowe z rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraczal cm,
-2 cm,
gruba¢ utwardzonego pobocza nie o sk rozni¢ od grubdci projektowanej o
+ 10%.

Zaleca st bad& gruba¢ utwardzonego pobocza w 2 punktach po obu strodead.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DB0.00 ,Wymagania
0golne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego utwardzonego pobocza.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB m®/B0.00 ,Wymagania
0golne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, ST i
wymaganiami Inspektora nadzoruzgé wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robodt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikapych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— wykonanie, zagszczenie koryta i przygotowanie pozko

Odbior tych robét powinien kByzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] oraz niniejszej STWIORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w STWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena wykonania 1 futwardzonego pobocza obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podia,
— zakup, dostarczenie materiatow i sgitg
— ewentualn&ciccie istniegcego pobocza, ew. spulchnienie, wyprofilowaniegesaczenie
gruntowego pobocza,
— przygotowanie i dostarczenie mieszanki kruszywesiaego,
— wykonanie nawierzchni utwardzonego pobocza, jeggeszEzenie, wediug wymafia
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
— przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.
9.3. Sposdb rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robét ollenych niniejsa STWIORB obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktéreg otrzebne do wykonania robét podstawowych, ale spie
przekazywane Zamawigjemu i 8 usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
— prace towarzysge, ktére g niezledne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane
do robdt tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenmtdatd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ogolne specyfikacje techniczne



