SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG



D-01.02.04 Rozbiérka elementéw drég

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS§ wymagania dotycze wykonania i odbioru
robot zwizanych z rozbidrkelementow drég.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jadaithent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét w ramaBloprawy
odwodnienia drég powiatowydwigzanych z rozbidrk
— warstw nawierzchni,
- kraweznikdw, obrzey i opornikéw,
- $ciekow, studni,
- chodnikow,
- przepustow: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp..

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okiégenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wygania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganj@loe” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Og6Ine wymagania dotycgce materiatdw

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pulav STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpé&t 3.
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwkzanych z rozbiork elementéw drég, ogrodaei przepustéw moze by
wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— spycharki,

- fadowarki,

- zurawie samochodowe,
— samochody ezarowe,
- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
— pily mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycrce transportu
Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiorki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB mMD0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drég obejmujisunécie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektows, ST lub wskazanych przezayniera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentasjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, zgnier
moze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékmey przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mina wykonywa& mechanicznie lubecznie w sposob okéony w ST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastaswen frezarek drogowych, najespeiné warunki
okreslone w STWIORB D-05.03.11 ,Recykling”.

Wszystkie elementy mitiwe do powtdérnego wykorzystania powinny doyisuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtaje wiasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce okrdone w ST lub wskazane przez Inspektora nadzoru.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST stsig wlasndcig Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu
budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozhiérce elementéw draggjdujce sé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektows beds wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje stykonania wykopéw drogowych nalewypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacx&go terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi w ST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangdme” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych

Kontrola jakdci robd4t polega na wizualnej ocenie kompldtavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetnigiego ewentualne doly po usetyich elementach nawierzchni, ogrodze
przepustéw powinno spetdiadpowiednie wymagania oktene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB D-M30M®O ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovg robot zwizanych z rozbiérk elementéw drég jest:
— dla nawierzchni i chodnika - m2 (metr kwadratowy),
- dla kraweznika, opornika, obrze, sciekow prefabrykowanych, - m (metr),
— dla studni — szt. (sztuka)
— dla przepustow i ich elementéw,
a) betonowych, kamiennych, ceglanych - m3 (metéczeny),
b) prefabrykowanych betonowyckelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-MB0M®O0 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platroi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej doitwkh
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatlu uzyskanego zidéoki, w celu ponownego jejaycia, z ulazeniem na
poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiork
- wyréwnanie podtma i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikow:
- odkopanie kragznikéw, obrzey i opornikbw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowe; i e,
- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbigrk
- wyréwnanie podta i uporadkowanie terenu rozbiorki;
c) dla rozbidrkiscieku:
- odstongcie scieku,
- kczne wygcie elementdviciekowych wraz z oczyszczeniem,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego zbidwki, w celu ponownego jegozycia, z ut@zeniem na
poboczu,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- uzupelnienie i wyréwnanie podin
- zaladunek i wywdz materiatéw z rozbioérki,
- uporzazdkowanie terenu rozbiorki;
d) dla rozbiérki chodnikow:
- kczne wygcie plyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imhymateriatbw chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego zbidwki w celu ponownego jegozycia, z utzeniem na
poboczu,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozkidr
- wyréwnanie podie i uporadkowanie terenu rozbiérki;
e) dla rozbiorki przepustu:
- odkopanie przepustu, fundamentéw, faw, urregcitp.
- ew. ustawienie rusztowaich p&niejsze rozebranie,
- rozebranie elementow przepustu,
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych malkéwa
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozkidr
- zasypanie dotéw (wykopdw) gruntem z gsrgzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- uporadkowanie terenu rozbiérki,
f) dla rozbiorki studni:
- odstongcie studni,
- demontaelementéw,
- ew. przesortowanie elementéw uzyskanych zbidwki w celu ponownego jegozycia, z utlgzeniem na
poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozkir
- zasypanie dotéw (wykopdw) gruntem z gagzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- uporzadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95011 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne igle
2. PN-D-9600( Tarcica iglasta ogélnego przeznacz
3. PN-D-9600: Tarcica liciasta ogélnego przeznacze
4., PN-H-7421¢ Rury stalowe bez szwu walcowane na ggor ogdlnegc
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stosowani

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuagrione i walcowane na zimno
ogolnego przeznaczel

6. PN-H-93401 Stal walcowana. gtowniki réwnoramienn

7. PN-H-9340: Katowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane naagc

8. BN-87/5028-12 Gwilzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, odgtym
i kwadratowyn

9. BN-77/893:-12 Oznaczenie wskaika zagszczenia grunt



