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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogodinej specyfikacji tecanej (ST) § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zg@ianych z wyréwnaniem lokalnych nierévéao
nawierzchni asfaltem lanym.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdblna specyfikacja techniczna (ST) jest matematlgpomocniczym do
opracowania specyfikacji technicznej wykonania ibiodu rob6t budowlanych (ST)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktqwgy zlecaniu i realizacji rob6t na
drogach i ulicach.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem wyréwnania lokalnyglerowndci nawierzchni
asfaltem lanym.

Wyréwnanie lokalnych nieréwroi jest zasadne §& ocena stanu nawierzchni
(badaniem ugi sprzystych oraz ustaleniem pozostatej trwiaiozmeczeniowej) nie
wskazujy na konieczn& wzmocnienia nawierzchni, a nawierzchnia wykazugéodmacije
lepkoplastyczne.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Lokalne nierébwnéci nawierzchni — nieréwrici spowodowane trwatymi
deformacjami nawierzchni o charakterze lepkoplastym (np. fale, koleiny, tarki).

1.4.2. Asfalt lany — wbudowana mieszanka mineralno-asfedtoo duej zawartdci
wypetniacza, wytworzona w kotle transportowo-protgjkym, nie wymagaica
zag:szczenia w czasie wbudowywania.

1.4.3. Pozostale okidenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-83.00.00 ,Wymagania ogoélne” [1]
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogllne” [1] pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatéw

Ogdblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania,
podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1} pk
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2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1.Zgodna¢ materiatow z dokumentagcprojektovs i aprobad techniczi

Materiaty do wykonania robdt powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub ST oraz z aprohdechniczr IBDIM.

2.2.2 Materiaty wywane do robot

Do wyréwnania lokalnych nieréwioi nawierzchni naley uzy¢:
— mieszank asfaltu lanego, okéong w dokumentacji projektowej,
— materiat do uszczelnienia kradzi naprawianego miejsca nawierzchni,
—  posyplke kruszywa do uszorstnienia asfaltu lanego.

2.2.3.Asfalt lany

Do wyréwnania lokalnych nieréwidoi nawierzchni natey uzy¢ mieszank asfaltu
lanego, okrélong w dokumentacji projektowej, a przy braku ustalea ten temat, po
akceptacji layniera, z asfaltu lanego wytworzonego zgodnie z wagamiami OST
D-05.03.07a [2] i WT-2 [7], z tynae:

a) wymiar najwtkszego ziarna w mieszance nie powiniet Wekszy od 1/3 gibokasci
warstwy,

b) mieszanka mineralna powinna rhieziarnienie rownomiernie stopniowane, a krzywa
uziarnienia mieszanki powinna @t sie w granicznych krzywych dobrego
uziarnienia.

2.2.4.Materiat do uszczelnienia kradzi naprawianego miejsca nawierzchni

Do uszczelnienia kragdzi naprawianego miejsca nawierzchnizma stosowé&
— asfalt drogowy lub asfalt modyfikowany polimerami,
— tadéme kauczukowo-asfaltogv
Asfalt drogowy do uszczelniania kradezi powinien odpowiadawymaganiom
PN-EN 12591 [4], a asfalt modyfikowany polimeramiyymaganiom PN-EN 14023 [5].
Tasmy kauczukowo-asfaltowe samoprzylepne w postactgvaiformowanej z
asfaltu modyfikowanego polimeramy e przekroju prostaitnym o szerokéci od 20 do 70
mm, grubdci od 2 do 20 mm, diugei do 10 m, zwinjte na rdz# tekturowy z papierem
dwustronnie silikonowanym.
Tasmy powinny charakteryzowssie:
— dobmr przyczepnécia do pionowo przeetej powierzchni nawierzchni,
—  wytrzymaidicia nascinanie nie mniejszniz 350 N/30 cri,
— dobmn gictkoscia w temperaturze -2C na walku @ 10 mm,
— wydtuzeniem przy zerwaniu nie mniejszynz@00%,
— odksztalceniem trwatym po wydfaniu o 100% nie wkszym ni 10%,
— odporndgcia na starzenie i
Szerokd¢ taSmy powinna by réwna grubéci wbudowanej warstwy lub mniejsza
0 2 do 5 mm. Ciksze tdmy (2 mm) naley stosowd przy szerokéciach naprawianych
ubytkéw do 1,5 m, Zagrubsze (np. 10 mm) przy szerékimch wikszych od 4 m.
Tasmy powinny mié aprobat techniczia wydary przez IBDiM.
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2.2.5.Posypka z kruszywa do uszorstnienia asfaltu lanego

W celu zwgkszenia wspélczynnika tarcia asfaltu lanego w ptkcevym okresie
jego wytkowania naley stosowa ,posyplke” z kruszywa o wymiarze 2+4 mm lub 2+5 mm
wzglednie kruszywo drobne (piasek), odpowiadaj wymaganiom PN-EN 13043 [3] lub
WT-1 [6].

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0go6lne”

3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zahesci od potrzeb, powinien wykaza
si¢ mazliwoscia korzystania ze spgu dostosowanego do przigj metody robét, jak:
a) do robot rozbiérkowych:
— przecinarki z diamentowymi tarczami gtymi, do przycicia kravedzi
uszkodzonych warstw nawierzchni,
—  sprzarki,
— szczotki mechaniczne lub szczotéczne,
— sprzt drobny jak topaty, taczki itp.
b) do robét naprawczych:
—  kotly do asfaltu lanego,
- taczki,
— zelazkazeliwne, koksowniki, zacieraczki, gtadziki,
— fopaty, szczotki,
— listwy do ukfadania asfaltu lanego.
Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentaciji
projektowej, ST, instrukcjach producentéw lub propgi Wykonawcy i powinien b§
zaakceptowany przeziyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogblne wymagania dotygz transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0gollne”

4.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie (np. piasek) noa przewoz dowolnymisrodkami transportu, w
warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem Zmnn
materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

Do transportu asfaltu lanego ama stosowé&

—  kotly produkcyjno-transportowe holowane przegoik lub samochdd,
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—  kotly transportowe montowane na samochodach.

W czasie transportu asfaltu lanego agletrzymywa temperatug wytwarzania,
ktora jest jednoczaie temperaturwbudowania.

Inne materialy powinny kytransportowane zgodnie z zaleceniami producentow
tych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogblne zasady wykonania rob6t podano w ST D&M0.00 ,Wymagania
ogollne”.

5.2. Zasady wykonywania robét

Spos6b wykonania rob6t powiniendygodny z dokumentagijprojektovs i ST.
W przypadku braku wystarczaych danych mina korzystd z ustalé podanych w
niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanywtzahczniku.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. roboty rozbiorkowe,
3. wyréwnanie asfaltem lanym miejsca po lokalnych dwarcsciach nawierzchni,
4. roboty wykaczeniowe.
5.

3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robd6t naky, na podstawie dokumentacji projektowej,
ST lub wskaza Inzyniera:
— ustal¢ lokalizacg robét,
— wytyczy¢ i oznaczy miejsca robo6t (lokalne nieréwim nawierzchni),
— zastosowé&oznakowanie miejsca robot.

5.4. Roboty rozbiérkowe

Powierzchn lokalnych nieréwnéci nawierzchni naley oznaczy wraz z
powierzchni do nich przylegaica w celu fatwiejszego powzania nawierzchni
naprawianej z istnie¢s.

Roboty rozbhiérkowe nawierzchni z lokalnymi nieré@$oiami obejmug:

— pionowe obgjcie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) kreazi powierzchni
na gkbokaos¢ umazliwiajagcg wyréwnanie jej dna, nadg powierzchni wygicia
ksztalt prostej figury geometrycznej, np. progtak(patrz rys. 1 i 2),

— usunkcie luznych okruchéw nawierzchni,

— usunkcie wody, doprowadzagg naprawiane miejsce do stanu powietrzno-suchego,

— dokfladne oczyszczenie dna i krglzi naprawianego miejsca zzhych ziaren grysu,
zwiru, piasku, pytu przy zyciu szczotek i ewentualnie dmuchawy,

— usungcie rumoszu na pryzmy i poiejsze odwiezienie w miejsca ustalone przez
Inzyniera.
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5.5. Wyréwnanie asfaltem lanym miejsca po lokalnychieréwnosciach nawierzchni

Po dokltadnym oczyszczeniu zggenia po usugtych lokalnych nieréwnéiach
nawierzchni naley podgrzé asfalt i posmarowanim naprawiane miejsce, ze szczegdlnym
zwrdceniem uwagi na krayzie scianek i ewentualne krayzie wtazoéw i innych urdzen
podziemnych, brzegi krawmnikéw itp. Opcjonalnie mma wy¢é samoprzylepne fany
kauczukowo-asfaltowe, okilene w punkcie 2.2.4.

Asfaltem lanym mgna wyréwng naprawiane miejsce, gdy temperatura otoczenia
wynosi co najmniej +%. Nie dopuszcza siukladania asfaltu lanego podczas opadow
atmosferycznych oraz na powierzchniach oblodzonych.

Dla uzyskania jednakowej gruimd uktadanej warstwy asfaltu lanego, na
wigkszych naprawianych powierzchniach, nglestosowd listwy drewniane lub stalowe,
posmarowandrodkiem przeciwprzylepnym (np. roztworem szaregadiayi gliceryny w
wodzie).

Uktadara warstwe asfaltu lanego naty roziozy¢ przy pomocy listwowych
Sciggaczek i listew poditnych. Stwierdzone nieréwia nalezy natychmiast wyrowna
gtadzikiem, poki mieszanka jest goa i dostatecznie plastyczna.

Naprawiana powierzchnia powinna ¢y dostosowana do asiednich
nienaprawianych e#ci nawierzchni, w celu zachowania prawidtowych wektw sptywu
wody.

Naprawiana powierzchnia paiona obok urgdze infrastruktury technicznej, np.
studzienek kanalizacyjnych, kratékiekowych itp., powinna trwale wystawad 3 do 5
mm powyzej powierzchni tych uegze.

Bezpdrednio po wyréwnaniu asfaltem lanym miejsc po lalgah nieréwnéciach
nawierzchni, natey asfalt lany posygapiaskiem wg punktu 2.2.5 i zatkze

Naprawiane miejsce nawierzchni sna odda do ruchu po ostygeciu asfaltu
lanego do temperatury otoczenia.

5.6. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny by/zgodne z dokumentacprojektows i ST. Do
robét wykaiczeniowych naley prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robot do
istniegcych warunkéw terenowych, takie jak:

— usunkcie oznakowania robot,
— roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Zasady kontroli jakéri robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysgpieniem do robét Wykonawca powinien:
- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszex® wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o ozrakiovmateriatu znakiem CE lub
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znakiem budowlanym B, certyfikat zgodwg deklaracgi zgodndci, aprobat
techniczn, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawgdy i
- ew. wykon& wlasne badania wdeiwosci materialdw przeznaczonych do wykonania
robét, okrélone przez Iayniera,
- sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatéw z tworzyw.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiadynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiardw, ktére nale wykona w czasie robét

podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Lp. | Wyszczegblnienie bada pomiaréw ngzt:él;:vmc Wartdsci dopuszczalne
1 | Lokalizacja i zgodn& granic terenu Wg pktu 5 i dokumentaci
. A lraz :
roboét z dokumentagjprojektowa projektowe
2 | Roboty rozbiérkowe lraz Wg pktu 5.4
3 | Wyréwnanie asfaltem lanym miejsc
po lokalnych nieréwnéiach Ocena cigta Wg pktu 5.5
nawierzchr
. , : . ' Wg pktu 5.5
4 R(;)(;/;/lr;(zc rr;a}W'ngrggng &rOfllu Jw. Przewity micdzy tab a
P ym1pop y powierzchnig do 8 mn
5 Posyp_ka (posypanie piaskiem i Iw. Wg pkiu 5.5
zatarcie
6 | Wykonanie robét wykiczeniowych Ocena gita Wg pktu 5.6
6.4. Badania wykonanych robét

Po zakdczeniu rob6t naley sprawdzt wizualnie:
wyglad zewrtrzny wykonanego wyréwnania, w zakresie jednorgddnavygladu,
ktéry powinien by jednakowy z otaczaga powierzchri nawierzchni,
jednolitas¢ nawierzchni, z jednakaywbarwg, bez gknigé i rys,
poprawnd¢ profilu podiwznego i poprzecznego, namujacego do otaczagej
nawierzchni i umgliwiajgcego sptyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Veigamia ogdine”
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowg jest m (metr) wykonanego wyréwnania asfaltem lanym
miejsc po lokalnych nieréwioiach nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne”

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagyrojektows, ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji
wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikapych 1 ulegajcych zakryciu podleggj roboty
rozbiérkowe.

Odbioér tych robot powinien Wy zgodny z wymaganiami ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogo6lne” oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrioi podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmob6t obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow i spta,
— wykonanie robét rozbiorkowych,
— wyrownanie asfaltem lanym miejsc po lokalnych niem@sciach nawierzchni wedtug
wymaga dokumentacji projektowej, ST i specyfikacji teatuniej,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t oldlenych niniejsz OST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktérey potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alespie
przekazywane Zamawigjemu i § usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
- prace towarzysge, ktére s niezledne do wykonania robét podstawowych,
niezaliczane do rob6t tymczasowych, jak geodezyjyiyczenie robot itd.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.0 Wymagania ogolr

2. D-05.03.07 Nawierzchnia z asfaltu lanego wg -EN

10.2. Normy

3. PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznycpowierzchniowych
utrwaledn stosowanych na drogach, lotniskach i innych
powierzchniach przeznaczonych do ri

4.  PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe — Wyrmaa@m dla asfaltéw
drogowyct

5. PN-EN 14023 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — ZLhsaspecyfikacji dla

asfaltow modyfikowanych polimera
10.3. Inne dokumenty

6. WT-1 Kruszywa 2008. Wymagania techniczne rekodowane przez Ministra
Infrastruktury

7. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008. Wymagamiehhiczne rekomendowane przez
Ministra Infrastruktury
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11. ZAL ACZNIK
RYSUNKI

Rys. 1. Widok z g6ry na nawierzclgra lokalnymi nieréwnéciami powierzchni
~~ Granica powierzchni

/ z lokalnymi nieréwnosciami
Krawed:? wycigtej nawierzchni
~~- przewidziana do wyréwnania

asfaltem lanym

Rys. 2. Schemat przekrojow poprzecznych nawierzchnktérej wyréwnano asfaltem
lanym lokalne nieréwrkzi

a) Stan przed naprawe zaznaczonym odcinkiem lokalnych nierééeio

Nierownosci nawierzchni
j 4
T 1

WA

b) Pionowo obgite kravwedzie i wyréwnane dno miejsca, na ktérym znajdovaidylokalne
nieréwndci nawierzchni

Wyciecie

/i

i \

¢) Wyréwnanie asfaltem lanym miejsca po lokalny@rdwndciach nawierzchni

Wyrownanie asfaltem lanym
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